ST-14. Instalacje teletechniczne

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Nazwa inwestyciji: BUDOWA BUDYNKU MIEJSKIEGO PRZEDSZKOLA
NR 17 W PLOCKU, WRAZ Z INSTALACJAMI
WEWNETRZNYMI (WODNO-KANALIZACYJNA, C.O.
C.C.W., WENTYLACJA MECHANICZNA, ELEKTRYCZNE
| TELEKOMUNIKACYJNE) ,ORAZ DROGA
WEWNETRZNA , PARKINGAMI, ELEMENTY MALEJ
ARCHITEKTURY, A TAKZE ZJAZDAMI

Z UL. KOSSOBUDZKIEGO.

Adres inwestycji:  Ptock ul. Kossobudzkiego 10 dz. nr 394/54, 395, 396, 394/30,
394/33 obr. 0004 Lukasiewicza

Roboty: Roboty instalacyjne — branza teletechniczna
Inwestor: Gmina — Miasto Ptock. 09-400 Ptock, Stary Rynek 1

Kod CPV: 45310000-3 ,45311100-1 ,45312000-7, 45312200-9, 45314000-1
45314120-8 , 45314200-3, 45314300-4, 45314310-7, 45315100-9
45315600-4

Wykonat:
inz. Andrzej Dziedzic
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamowienia

PROJEKT WYKONAWCZY — INSTALACJE TELETECHNICZNE

Miejskie Przedszkole nr 17 im. Matego Ksiecia w Plocku przy ul. Kossobudzkiego

1.2. Nazwy i kody grup rob6t wg Wspoélnego Stownika Zamowie n (CPV)

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej
45312000-7 Instalowanie systemow alarmowych i anten
45312200-9 Instalowanie alarméw wlamaniowych
45314000-1 Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego
45314120-8 Instalowanie linii telefonicznych
45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej
45314300-4 Kiadzenie kabli

45314310-7 Instalowanie okablowania komputerowego
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

1.3. Przedmiot i zakres robét obj etych specyfikacj g

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot:

Centrala telefoniczna,

System nagtosnienia,

System audio-wizualny,

System sygnalizacji wlamania i napadu,

System telewizji dozorowej VSS,

System Okablowania Strukturalnego,

Instalacja domofonu,

System RTV-SAT.

dla projektowanego budynku przedszkola 7 oddzialowego w Stopnicy.

AN N NN NN

1.4.  Zakres robot obj etych specyfikacj a:

» Kompletacja wszystkich materiatbw i urzadzen niezbednych do wykonania
powyzszych instalaciji,
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*  Wykonanie wszystkich prac i rob6t pomocniczych dla zadania,

« Montaz instalacji i urzadzen na podstawie dokumentaciji,

« Przeprowadzenie préb, badan i uruchomienie systeméw,

» Szkolenie pracownikéw Inwestora w zakresie obstugi systeméw.

1.5. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robét.

1.6.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogoélne" pkt 1.4.

Instalacja informatyczna - system okablowania struk turalnego

Punkt dystrybucyjny PD — szafa w ktérej zainstalowano urzadzenia aktywne sieci oraz
zakonczenia kablowe instalaciji.

Panel rozdzielczy — zesp6t gniazd na ktorych zakonczono kable sygnatowe instalacji SOS.

Punkt dostepowy — uniwersalne gniazda RJ45 umozliwiajgce podtaczenie urzadzen
koncowych (telefon, fax, komputer, router, itp.).

System sygnalizacji wkamania i napadu

Centrala SSWIN - mikroprocesorowe urzadzenie odbierajgce sygnaly z detektoréw oraz
sterowanie elementami wykonawczymi.

Czujki ruchu — elementy wykrywajgce ruch w dozorowanej strefie.

Czujki magnetyczne — elementy magnetyczne wykrywajgce zmiane potozenia drzwi, okien
lub bram.

Sygnalizatory — elementy optyczno-akustyczne informujgce o wykryciu zdarzenia w systemie
(sabotaz, wkamanie, uszkodzenie itp.).

Instalacja telewizji dozorowej

Rejestrator cyfrowy - urzadzenie, ktérego zadaniem jest zapamietanie w postaci cyfrowej
mierzonych wielkosci, obrazu, dzwieku. Zapis dokonywany jest przewaznie na dysku
magnetycznym lub DVD.

Kamera wideo - urzadzenie elektroniczne, stuzace do przetwarzania obrazu (sygnatow
optycznych) na sygnat elektryczny (analogowe lub cyfrowe).
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1.7.  Wymagania ogolne dotycz ace robdt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdélne wymagania
dotyczace rob6t podano w ST ,Wymagania ogoélne" pkt 1.5.

2. DOKUMENTACJA ROBOT

Dokumentacje robét stanowia;:
* Projekt budowlano-wykonawczy,
« Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét,
e Dziennik budowy,
» Dokumenty stwierdzajgce dopuszczenie materiatow i urzagdzen do obrotu i
stosowania na podstawie atestu lub aprobaty,
e Protokoty odbioréw czesciowych (robot zanikowych),
* Protokoty uruchomien i badan kontrolnych,
* Dokumentacja powykonawcza.

3. MATERIALY

3.1.  Warunki og6lne stosowania materiatow

Ogolne wymagania dotyczace stosowania materiatbw podano w ST ,Wymagania
ogolne”. Kazdy materiat powinien mie¢ deklaracje zgodnosci wytworcy stwierdzajgca jego
zgodnos¢ z odpowiednimi normami, aprobatami technicznymi lub innymi wiasciwymi
dokumentami. Nie dopuszcza sie stosowania materiatdw nieznanego pochodzenia.

Wszelkie nazwy produktéw i materialtdow wskazane w projekcie technicznym stuzg do
ustalenia standardu wykonania i okreslenia wkasciwosci i wymogéw technicznych zatozonych
w dokumentacji dla przedstawionych rozwigzan.

1.1 2.8. Spis podstawowych materiatéw

System okablowania strukturalnego, punkt dost  epowy , centrala telefoniczna:

Lp. Nazwa Jm llo s8¢

1 Szafa 42U, 19",z termostatem i wentylatorem szt. 1
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2 Panel rozdzielczy kat. 6, 24xRJ45 CobiNet szt. 3

3 Panel porzadkujacy wys. 1U szt. 3

4 Pétka wys. 2U 550mm szt. 1

5 Listwa zasilajgca 9x230V, wys. 1 szt. 1

6 Kable krosowe kat. 6, RJ-45 RJ-45 CobiNet o diugosci 1m szt. 40

7 Kable krosowe kat. 6, RJ-45 RJ-45 CodbiNet tugosci 2m szt. 30

8 Kable krosowe kat. 6, RJ-45 RJ-45 CodbiNet tugosci 3m szt. 20

9 Gniazda podtynkowe kat. 6, 2xRJ45 CobiNet szt. 22

10 Puszki podtynkowe do gniazda szt. 22

11 | Przelacznik Netgear FS728TP szt. 1

12 Kabel CobiNet kat. 6, UTP 3000

13 Koryto kablowe KL130x60 20

14 Koryto kablowe metalowe z zawiesiami K100 120

15 Rury PCV fi 20 750

16 Skrzynka KRONE box-30par szt. 1

17 taczoéwka Krone 10p szt. 3

18 Centrala telefoniczna LIBRA szt. 1

19 Aparat systemowy Panasonic KX-DT543 szt. 3

20 Aparat systemowy Panasonic KX-TS500-PDW szt. 16

21 UPS Lupus RACK, 3000VA szt. 1

22 Materialy montazowe kpl. 1

Instalacja sygnalizacji wlamania i napadu — spis ma  teriatow:

Lp. Typ Nazwa Jm llo s8¢
1 |INTEGRA 64 Centrala SWIN szt. 1
2 CA64-EPS Ekspander z zasilaczem szt. 2
3 CAG4E Ekspander 8 wej$¢ szt. 2
4 CA64 OBU Obudowa z transformatorem 50W szt. 3
5 [12V/17Ah Akumulator 12V/17Ah szt. 3
6 | INT-KLCDR-GR Manipulator LCD szt. 2
7 |OBU M LCD Obudowa klawiatury LCD szt. 2
8 | SLIM-DUAL Czujka PIR, Grade 2 szt. 32
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9 | KAS-20171 Czujki magnetyczne szt. 5
10 | SPL-2010 Sygnalizator optyczno-akustyczny szt. 3
11 YTKSY3x2x0,5 Kabel teletechniczny m 2000
12 | YDY3x1,5 Kabel elektryczny m 135
13 | S191-B6 Wytgcznik nadpradowy szt. 3
14 | YnTKSYekw2x2x0,8 | Kabel teletechniczny m 200
15 |PCVfi 20 Rura instalacyjna m 500
16 Materiaty montazowe kpl. 1
Instalacja telewizji dozorowej — spis materiatow:

Lp. Nr Kkat. Nazwa Jm llo $¢
1 NVR-6332-H2/F Rejestrator IP; do 32 kanatéw wideo i audio; kpl 1
przepustowos¢ 256 Mbit/s; obstuga 2 x HDD 3.5” 14

2 NMS HDD 6TB |Dysk twardy SATA 6TB (interfejs SATA, dedykowany szt 2

SATA do pracy 24/7)

3 | NVIP-5V-6402M/F Kamera IP wandaloodporna z obiektywe’n’1 Motor-| . 1
zoom; 5 MPX, CMOS 1/2.5” APTINA; czutosc: 0.04 Ix

4 | NVIP-5H-6402M/F Kamera IP wandaloodporna z obiektywe,nj Motor-| . 12
zoom; 5 MPX, CMOS 1/2.5” APTINA; czutoS¢: 0.04 Ix

5 |NVS-5016SP+ Przefacznik 16 x port PoE+ 10Mb/s / 100Mb/s PoE+| . 1
24 porty 10/100/1000Mbps, PoE

6 |LA-22 Matryca: TN pods$wietlenie LED;21.5"; rozdzielczos¢ st 1
matrycy: 1920 x 1080;

7 NVS-3208SP-EH Przetacznik 8 x port PoE+ 10Mb/s / 100Mb/s 2port szt 1

optyczny UPLINK: SFP;

g |FTS-S12G-S31L- |SFP FIBRAIN 1000Base-LX Gigabit szt 2

020 Ethernet/FibreChannel (1Gb) 1310nm SMF
9 | NSYCRN54250P Hermerczna obudowa 500x 400x 250mm ;| . 1
Stopien ochrony IP IP66; Szyna DIN
10 |NSYSFPSC30 Zestaw do mocowania na stupie 300mm szt. 1
11 | O12-DIN Kaseta na spawy optyczne z uchwytem DIN35 szt. 1
12 |NDR-120-48 Zasilacz na szyne DIN 48V/120W/2.5A, szt. 1
13 PTF-51- Ogranicznik przepie¢ dedykowany do sieci LAN ot 13
EXT/PoE/Micro 10Base-T/100Base-T '
14 szt. 3

NVB-6000PA

Adapter stupowy; kamery 1P serii 6000
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15 |NVB-6035JB Adapter scienny/sufitowy, kamery IP serii 6000 szt. 10

16 |bn Panel swiattowodowy 12xLC - wyposazony szt. 1

17 | Z-XOTKtsdD SM Kabel swiattowodowy Z-XOTKtsdD SM 6J m 150

18 | YKY3x2,5 Kabel elektryczny m 110

19 lL(Ja'I;EieMxeO,S Kabel komputerowy zewnetrzny m 150

20 |UTP4x2x0,5, kat 5e | Kabel komputerowy m 600

21 |bn Panel porzadkujacy 1U szt. 1

22 |YDY3x2,5 Kabel elektryczny m 100

23 |RJ45, kat 5e Gniazdo RJ45, kat 5e szt. 13

24 | 24xRJ45 Panel 24xRJ45, kat 5e, wyposazony szt. 1

25 | MNS CLIENT 5XE-T Stacja podgladowa szt. 1

26 |Fi20 Rury ostonowe PCV m. 230

27 Materialy montazowe kpl. 1

Instalacja RTV-SAT — spis materiatow:

Lp. Nr kat. Nazwa Jm llo §¢
1 MRS-912 Multiswitch MR-912L szt. 1
2 | SA91L Wzmacniacz SA91L szt. 1
3 |RG-6 Kabel RG-6 m. 800
4 |GAR-BG-DK-SAT |Gniazdo RTV-SAT pit Szt. 9
5 |PCV20 Rury elektroinstalacyjne m 300
6 |120cm Antena SAT szt. 1
7 | Quatro Konwerter SAT Quatro Szt. 2
8 |AVT 21-69 Antena telewizyjna ATV 21-69 szt. 2
9 |UKF Antena UKF szt. 1
10 |bn Maszt antenowy szt. 2
11 |(fi60 Puszki fi 60 szt. 9
12 | zp7-12 Zabgzpieczenia przeciwprzepieciowe dla szt. 1

multiswitcha
Materiaty montazowe kpl. 1

System audiowizualny sali rekreacyjno-widowiskowej

— spis materiatow:
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Lp. Nazwa Jm llos¢
1 | Wysiegnik sufitowy do projektora szt. 1
2 Projektor multimedialny BenQ MX704 szt. 1
3 | Ekran projekcyjny AversSTRATUS2 szt. 1
4 | Tablica interaktywna Avtek TT-Board80Pro szt. 1
5 | Wzmacniacz Monacor PA-4040 szt. 1
6 | ZE 300 Kolumna estradowa 300W Tonsil szt. 2
7 | Mikrofon Tonsil R5 - system bezprzewodowy szt. 1
8 | Kabel gtosnikowy TLgYp2x2x5 m 30
9 |Kabel elektryczny YDY3x1,5 m 30
10 | Kabel HDMI-HDMI 10,0m szt. 1
11 | Kabel VGA-VGA 10,0m szt. 1
12 | Listwa elektroinstalacyjna K16040 m 15
13 | Materiaty montazowe kpl. 1
Instalacja domofonu — spis materiatow:
Lp. Nr kat. Nazwa Jm llo ¢
1 1132/620 Unifon do systemdw Matibus-SE szt. 11
2 1152/33R Zasilacz master/slawe Matibus-SE kpl. 1
3 1052/20 Zasilacz dodatkowy Matibus-SE szt. 3
4 1052/101D Panel Matibus-SE kpl. 4
5 525/RP3 Ramka podtynkowa 3 moduty m 4
6 UTP4x2x0,5 Kabel UTP m 200
7 | UTPzel4x2x0,5 Kabel UTPzel m 200
8 Fi20 Rury ostonowe PCV m 50
9 |bn Przycisk wyjscia szt. 3
10 |EZ Elektrozamek szt. 3
11 Materialy montazowe kpl. 1
Instalacja przewodowa nagto $nienia — spis materiatlow:
Lp. Nr kat. Nazwa Jm llo §¢
1 PA-2410Z Wzmacniacz 10 strefowy szt. 1

10
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2 PA-2400RC Mikrofon strefowy szt. 1
3 ZGR 10/120 Gtosnik wewnetrzny 10W/5W Tonsil szt. 20
4 | TLgYp2x2,5 Kabel gtosnikowy m 250
5 UTP4x2x0,5, kat.5 Kabel UTP m 25
6 Fi20 Rury ostonowe PCV m 150
7 Materiaty montazowe kpl. 1

3.2. Trasowanie

Przy wytyczaniu trasy nalezy uwzgledniaé konstrukcje budynku oraz bezkolizyjnos¢ z
innymi instalacjami i urzadzeniami. Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych i
prostopadtych do $cian i stropéw, zmieniajac swoj kierunek tylko w zaleznosci od potrzeb
(tuki i rozgatezienia, podejscia do urzadzen).

Trasa prowadzenia instalacji kanalowej powinna uwzglednia¢ rozmieszczenie
odbiornikbw oraz instalacje nieelektryczne, takie jak technologiczne, gazowe, wodno-
kanalizacyjne, grzewcze itp., aby unikngé¢ skrzyzowan i niedozwolonych zblizen miedzy tymi
instalacjami.

Trasa przebiegu powinna by ¢ tatwo dost epna do konserwaciji lub remontow.

Trasowanie powinno uwzglednia¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych
instalacji. Nalezy przestrzega¢ utrzymania jednakowych wysokosci zamocowania
wspornikow i odlegtosci miedzy punktami podparcia (zawieszenia). Na przygotowanej trasie
nalezy mocowac konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
(bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te powinny zosta¢ zamocowane do podioza w
sposoéb trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac¢ oraz sam rodzaj instalacji).

3.3. Instalacje w korytkach

Przy mocowaniu do podioza konstrukcji wsporczych, na ktérych bedga zamocowane
korytka lub drabinki, nalezy uwzgledni¢ nosnosc¢ tych konstrukciji, aby spetnione byly
wymagania wytrzymatosci mechanicznej ciggéw instalacyjnych. Przy montazu konstrukcji
wsporczych dla kazdego ciggu instalacyjnego korzysta¢ z danych podawanych przez
konstruktoréw i producentéw systemu. taczenie z sobg odcinkéw prostych powinno
wykonywac sie za pomocg facznika przykrecanego srubami M6 z tbem pdikolistym (teb
wewnatrz korytka) lub w inny spos6b podany przez producenta. Przy wystepowaniu w ciggu
instalacyjnym elementéw rozgateznych i odgaleznych (w miejscach zmiany kierunku trasy)
nalezy pod tymi elementami instalowa¢ dodatkowe podpory. Miejsca przecie¢ korytek trzeba
zabezpieczy¢ przed korozja.

11
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Przewody w ciggach poziomych trzeba uktada¢ luzno na dnie korytek (bez mocowania).
Grupy przewoddéw mozna faczy¢ w wigzki opaskami. Liczba uktadanych przewoddéw jest
zalezna od szerokosci korytka i wytrzymatosci mechanicznej. Korytkowe i drabinkowe ciggi
instalacyjne muszg zapewnia¢ ciggtos¢ obwodu elektrycznego, aby zagwarantowac
ekwipotencjalne potaczenie i uziemienie. Wszystkie elementy metalowe ciggu nalezy objaé
potaczeniami wyrbwnawczymi.

3.4. Instalacje w kanatach (listwach) na $ciennych

Instalacje w listwach nasciennych nalezy wykona¢ tylko w niezbednej ilosci (np. w
serwerowni). Przed przystgpieniem do wykonania instalacji w kanatach nasciennych nalezy
dokonac:

* wyboru typu kanatu nasciennego,

wyboru trasy instalacji oraz miejsc instalowania kanatu,
* doboru elementéw kanatu,

e wyboru sposobu mocowania.

Ponadto nalezy dokona¢ koordynacji z instalacjami elektroenergetycznymi i innymi
instalacjami. Za najbardziej dogodne miejsca instalowania kanatow nasciennych
przeznaczonych do mocowania pionowego zaleca sie przyjmowanie naroza scian i miejsca
wzdtuz oscieznic drzwiowych.

Ze wzgledéw estetycznych kanaly nalezy montowaé tak, aby ciggi przebiegaty po liniach
réwnolegtych lub prostopadiych do poditogi. Kanaly nalezy montowaé w odlegtosci minimum
100 mm od zrédel ciepta o temperaturze 90C. Zgodnie z planem trasy instalacji nalezy
oznaczy¢ miejsca mocowania poszczegoélnych odcinkéw.

3.5. Instalacje w rurach, przej $cia przez $ciany i stropy

Na przygotowanej trasie nalezy mocowaé¢ konstrukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do utozenia na nich instalacji (bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te
powinny zosta¢ zamocowane do podtoza w sposoéb trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i
technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac oraz sam rodzaj instalacji).

3.6. Przejscia przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez $ciany i stropy muszg
by¢ chronione przed uszkodzeniami. Przejscia nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych
(rurach ostonowych). Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego
powinny mie¢ klase odpornosci ogniowej (E I) wymagang dla tych elementow. Przepusty
instalacyjne o srednicy powyzej 4 cm w scianach i stropach powinny mie¢ klase odpornosci
ogniowej (E I) tych elementdw.
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Przejscia instalacji przez zewnetrzne sciany budynku, znajdujgce sie ponizej poziomu
terenu, powinny by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig przenikania gazu do wnetrza
budynku.

3.7. Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowac¢ do srednicy rury z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.
Przy ukiadaniu dwoch lub kilku rur w jednej bruzdzie, szerokos¢ bruzdy powinna by¢ taka,
aby odstepy w swietle miedzy rurami wynosity nie mniej niz 5 mm. Rury zaleca sie uktadaé
jednowarstwowo. Zabronione jest kucie bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych
elementach konstrukcyjno-budowlanych. Zabronione jest wykonywanie bruzd w cienkich
Scianach dzialowych w sposob ostabiajacy ich konstrukcje. Przy przejsciu z jednej strony
Sciany na drugg (lub ze sciany na strop) cata rura powinna by¢ pokryta tynkiem. Przejscia
przez sciany nalezy wykonywaé w taki sposéb, aby rure mozna bylo wygina¢ tagodnymi
tukami. Rury moga by¢ ukiadane w warstwach konstrukcyjnych podiogi lub zatapiane w
warstwie wyrownawczej podtogi, tak aby nie byly narazone na naprezenia mechaniczne.

3.8.  Przewody

Wymiar i materiat przewodu oraz jego izolacja powinny by¢ takie, aby napiecie
dowolnego urzadzenia lub elementu nie byto wieksze niz jego minimalna okreslona wartosc
robocza, przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu

Parametry izolacji przewodéw muszg zapewnia¢ ich ulozenie w tynku, listwach
instalacyjnych i rurach winidurowych.

- Linie niskonapieciowych elementéw systemu SSWIN (znam. 12V DC) stosowac przewdd
YTKSY 3x2x0,5.

- Linie zasilania systemu SSWIN oraz CCTV (znam. 230V AC) zastosowac przewdd YDYzo
450/750V 3x1,5.

3.9. Instalowanie urz gdzen

Czujki (PIR, magnetyczna) nalezy instalowa¢ zgodnie z DTR producentéw. Miejsca
montazu wynikajg z dokumentacji projektowej. Nalezy zwréci¢ szczegblng uwage na sposob
wprowadzania przewodéw do obudow ( zachowanie szczelnosci obudowy). Po montazu i
poditaczeniu czujki nalezy przetestowa¢ w sposob zalecony przez wytworce i zgodny z
wymaganiami uzytkowymi.

Centrala powinna by¢ zainstalowana zgodnie z DTR producenta i dokumentacjg projektowa.
Powinna by¢ umieszczona w obudowie o wymaganym stopniu ochrony. Jakos¢ i sposob
mocowania powinien by¢ dostosowana do przyjetego stopnia ochrony. Nalezy zwrdcié¢
szczegllng uwage na prawidtowg organizacje przewodow wprowadzonych do obudowy. Po
montazu i podiaczeniu centrale nalezy przetestowaC oraz oprogramowacC zgodnie z
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Instrukcjg wydang przez producenta i zgodnie z wymaganiami uzytkowymi. Nalezy wykonac¢
wydruki konfiguracji systemu.

Moduty rozszerze na linii nalezy instalowaé¢ zgodnie z DTR producentow i dokumentacjg
projektowa. Moduty umieszcza¢ w obudowach o wymaganym stopniu ochrony. Jako$¢ i
spos6b mocowania powinna by¢ dostosowana do przyjetego stopnia ochrony. Nalezy
zwroci¢ szczego6lng uwage na prawidlowg organizacje przewoddéw wprowadzonych do
obudowy. Po montazu i podigczeniu moduly nalezy przetestowac i oprogramowac w sposob
zalecony przez wytworce i zgodny z wymaganiami uzytkowymi.

Manipulatory i klawiatury  nalezy instalowac¢ zgodnie z DTR producentéw i dokumentacjg
projektowa. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na prawidlowy montaz w odniesieniu do
funkcji antysabotazowej. Powinna ona spetnia¢ zatozenia dla przyjetego stopnia ochrony.

Sygnalizatory nalezy instalowa¢ zgodnie z DTR producentéw i dokumentacjg projektowa.
Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na prawidlowy montaz w odniesieniu do funkciji
antysabotazowej. Powinna ona spetnia¢ zatozenia dla przyjetego stopnia ochrony.

4. SPRZET

4.1. Ogolne wymagania dotycz ace sprz etu, maszyn i urz adzen

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdélne" pkt 3.

4.2.  Sprzet do wykonania robot

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie powoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot zaréwno podstawowych jak tez
czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu ( zatadunku i wytadunku).

Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu
gwarantujgcego whasciwg jakosé robot:

* Miot udarowo-obrotowy,

« Mioto-wiertarka udarowa,

» Wiertarka udarowa,

» Mierniki do pomiaru impedancji petli zwarcia, rezystancji izolacji oraz ciggtosci zyt,

» Mierniki do pomiaru czasu i prgdu zadziatania wytgcznikow réznicowo — prgdowych,
» Miernik parametrow transmisyjnych kabli teletechnicznych,

» Komplet narzedzi instalatorskich,

Sprzet uzywany do rob6t powinien sprzet umozliwi¢ wykonanie zamowienia zgodnie z ofertg
Wykonawcy.

Wykonawca winien wykaza¢ sie lista urzadzen | maszyn oraz narzedzi
specjalistycznych gwarantujgcych wtasciwg jakos¢ robot.
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4.3. Transport i skladowanie materiatow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wpltyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot (wykorzystywanych materiatow).
Skfadowanie materiatdbw w istniejgcych, wydzielonych pomieszczeniach budynku z
zabezpieczeniem przed dostepem o0séb nieupowaznionych, Wykonawca uzgodni z
Uzytkownikiem obiektu.

Materiaty sktadowa¢ zgodnie z zaleceniami podanymi przez Wytwaorce.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

5.1.  Ogolne zasady kontroli jako $ci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w Specyfikacji Technicznej ST
~Wymagania ogoéine”

5.2. Cel i zakres kontroli

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zalozonej jakosci wykonanych Robot.
Wykonawca Rob6t ma obowigzek sprawdzi¢ zgodno$é dostarczonych materiatow i
realizowanych Rob6t z Dokumentacjg Projektows .

Kable, przewody ,osprzet, centrale alarmowe , czujki , przyciski i urzadzenia
elektryczne powinny posiadac atest producenta lub wytworcy.

Materiaty pomocnicze: ich parametry techniczne nie powinny wplywa¢ ujemnie na
jakos¢ zabudowywanych materiatow podstawowych.

Kontrola i badania w trakcie robo6t

e sprawdzenie rezystancji izolacji kabla na bebnie,

e sprawdzenie wykonania instalacji przed wykonaniem tynkow,

e pomiary i badania ciggtosci zyt kabli i przewodow oraz ich izolaciji,

* sprawdzenie poprawnosci wykonania przejs¢ przewodow przez stropy i $ciany,

e speknienia dodatkowych zalecen Inspektora Nadzoru, wprowadzonych do
dokumentaciji technicznej,

* sprawdzenie poprawnosci przygotowania podifoza dla zabudowania osprzetu i
aparatow.

Badania i pr6by pomontazowe
Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzic¢ i pomierzy¢ :

» jakosc¢ i kompletnos¢ wykonanych robdt,
« dokumentacje techniczng z naniesionymi zmianami dokonywanymi w trakcie budowy,
e dziennik budowy,
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protokoty z ogledzin stanu sprawnos$ci potaczen sprzetu, zabezpieczen,
oprzewodowania,

protokoty z wykonanych pomiaréw rezystancji izolacji oraz ciggtosci przewodow
ochronnych,

certyfikaty na urzadzenia i wyroby,

dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen,
prawidtowosci zamontowania urzadzen, w tym aparatow czujek, przyciskow, osprzetu
w dostosowaniu do warunkéw srodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich
zainstalowania,

prawidtowego oznaczenia przewodow,

prawidtowosci zabudowy urzadzen i srodkéw ochrony od wptywoéw zewnetrznych (
warunkow srodowiskowych ),

spetnienia dodatkowych zalecen Inspektora Nadzoru, wprowadzonych do
dokumentaciji technicznej.

5.3.  Ocena wynikéw bada n

Ocena jakosci Robot powinna by¢ wykonana przy udziale Inspektora Nadzoru. Elementy
urzadzen, ktore w wyniku przeprowadzonych badanh otrzymaty ocene ujemng, powinny by¢
wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

6.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 kpl ,1 szt. oraz 1m.

6.3.  Odbior Robot zanikaj acych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiorom robét ulegajacym zakryciu podlegaja nastepujace roboty :

wykonanie prac przygotowawczych dla zabudowy osprzetu i aparatow, central,
koncentratorow, rur ostonowych przewodéw i przepustéw rurowych,

utozenie przewodéw w wykonaniu podtynkowym i w bruzdach wraz z zachowaniem
wymaganych odstepow dla zblizen i skrzyzowan z :

- innymi wypustami - obwodami elektrycznymi
- innymi instalacjami branzowymi : wod-kan, co, wentylacji, cw i ich urzadzeniami.
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6.4. Koncowy Odbiér Robét

Przy przekazywaniu obiektu do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

« Dokumentacje Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi,

« Protokoty testéw funkcjonalnych,

» Protokét odbioru Robét zanikajacych podpisanych przez Inspektora Nadzoru,
* Wykaz Deklaracji Zgodnosci, Certyfikatow na zastosowane materiaty.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Ogolne ustalenia dotycz agce podstawy ptatno $ci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

Podstawg pfatnosci jest szczeg6towy przedmiar robét, ocena jakosci wykonania robét oraz
uzytych materiatow.

Wykonawca jest zobowigzany do przekazania protokétem pelnej dokumentaciji
powykonawczej.

Wykonana instalacja oraz zainstalowane urzgdzenia i osprzet podlegajg gwarancji w okresie
zadeklarowanym w ofercie przetargowej lub Umowie.

8. PRZEPISY

8.1. Polskie Normy

PN-EN 50131-1:2009/1S2:2011 - Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania i
napadu - Czes¢ 1: Wymagania systemowe

PN-EN 50131-2-2:2009 - Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wkamania i napadu
Czes¢ 2-2: Czujki sygnalizacji wlamania - Pasywne czujki podczerwieni

PN-EN 50131-2-6:2009 - Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wkamania i napadu
Czesc 2-6: Czujki stykowe (magnetyczne) (oryg.)

PN-EN 50131-4:2010 - Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wikamania i napadu
Czesc 4: Sygnalizatory (oryg.)

PN-EN 50131-6:2009 - Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wiamania i napadu
Czesc 6: Zasilanie

PN-EN 50173-1:2009 - Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego
Czes¢ 1: Wymagania ogolne

PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 - Technika informatyczna - Systemy okablowania
strukturalnego - Czes¢ 1: Wymagania ogolne

PN-EN 50173-2:2008 - Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -
Czesc¢ 2: Pomieszczenia biurowe
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PN-EN 50174-2:2010 - Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Czes¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkéw

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 - Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Cze$¢ 2:
Planowanie i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkéw (oryg.)

PN-EN 50346:2004/A1:2009 - Technika informatyczna - Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania
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